课题 ;  二次函数的复习

后塍学校   耿继文

学习目标

能由实际问题建立二次函数模型，会画二次函数的草图，并能根据图像探索二次函数的性质；

能根据题目的信息求出二次函数解析式，能由图像理解函数与方程、不等式的关系；
体会数形结合思想在函数中的应用.

一、引导先学
学校农艺社团根据种植计划要建一块矩形农场，如图，一面利用墙（墙的最大可用长度为9米），其余三面用长为24米的篱笆围成，且中间隔有一道篱笆.设农场的一边
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的长为x米，面积为y平方米．请大家用所学知识帮助他们解决以下问题:
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用x表示BC为                 ；
求
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与
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之间的函数表达式                    
自变量
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的取值范围是                      ；

（3）若要围成的农场的面积为
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m

，则
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=        ；
（4）此农场的最大面积为                        .
二、提升研学综合应用

[image: image16]例：如图，在平面直角坐标系中，已知点B的坐标为（-1，0），OA=OC=3OB，抛物线
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图像经过
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三点．
如图1，你能从图中得到哪些信息？

                                                            图1
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[image: image18]（2）如图2，直线过A、C两点，求直线AC表示的函数解析式
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                                                                 图2
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（3）如图3，若点
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是直线
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下方的抛物线上的一个动点，作

求PQ的最大值及此时点
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的坐标．

                                                             图3
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变式1：如图4，若点
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是直线
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下方的抛物线上的一个动点，

求PQ的最大值．

                                                            图4                                         
[image: image25.png]


[image: image26.wmf]的解集为？
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变式2：如图5，若点
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是直线
[image: image15.wmf]AC

下方的抛物线上的一个动点，
求PD的最大值．

                                                            图5
四、小结与思考
          方法                               思想
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