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	授课教师
	刘金山、 AI助教
	课程名称
	《机器人实训》
	授课类型
	理实一体化

	课题名称
	飞马物流AGV样机制作
	授课时数
	1

	授课班级
	22数控
	授课地点
	机器人实验室
	授课时间
	11月22

	任务分析
	本课任务是改进全向轮AGV使其具有平移功能。掌握麦克纳姆轮的安装方法，学会for语句编程格式，掌握以指数方式提速和以线性方式提速的软启动编程方法。

	学情分析
	授课对象为五年制高职一年级学生，学习过机器人的基本搭建方法，学习过基于C++的简单程序。具有一定的动手能力和简单编程思维。

	教学目标
	知识与技能目标
	1.学会安装麦轮

2.掌握麦轮平移控制方法
3.用for循环语句控制AGV软启动方法

	
	方法与过程目标
	1.通过AI助教讲解麦轮的结构安装方法控制方法学会如何使用麦轮。
2.通过硬件组装练习机械装配技能。

3.通过软件编程学习将各学科知识融合到一起。

	
	情感态度与
价值观目标
	拉近科技和生活的关系，提高学生的兴趣，让学生感受到国家科技的进步，提升爱国情怀，通过机器人实训学习将各学科知识融会贯通， 提升跨学科综合能力 。

	教学重点
	1、麦克纳姆轮控制方法

2、软启动方法

	教学难点
	麦克纳姆轮平移控制方法

For循环语句的应用。

	教学资源
准备
	多媒体、AI助教、VEX机器人

	教学方法
	教法选择
	　项目教学、任务驱动法

	
	学法指导
	小组合作、自主探究


	教学环节
	教  学  内  容
	教师活动
	学生活动
	设计意图

	课前自主学习环节

	分组                            
全班20位同学分成4组，每组5人，成员根据动手能力均匀搭配

2．发布项目需求
学生自主设计AGV主体结构
各组上传机器人主体框架照片

	课前分组

发布项目需求
总结问题


	自由组队
通过AGV参数要求设计机器人的主体结构
小组讨论交流寻找问题原因

	培养团队协作精神
通过引导，让学生成为主导
让学生学会思考，学会总结


	新课引入

新课引入
	1.观看京东上海亚洲一号物流中心宣传视频，初步了解AGV机器人概念。
2.承接飞马物流公司AGV项目。

通过项目需求的技术文件引出本节课任务
3.确定方案，拟定AGV功能指标，指出技术重难点

目标：

1）具有平移功能

2）软启动编程方法 

重点：

1、麦克纳姆轮控制方法

2、指数函数在编程中的应用

难点：

1、麦克纳姆轮平移控制方法

2、For循环语句的应用。

	播放宣传片
发布项目需求文件
总结学生操作中出的问题

提问并开始引导新的知识

	思索AGV特点
对比往期项目思考改进方案
学生进行分析
认真听讲，并开始明确本课任务
	让学生对AGV机器人的概念有初步了解
锻炼学生思考问题解决问题能力
提高学生自主学习的能力

让学生对本课目标重难点能更加积极主动的探索

	新课问题讲解环节

新课问题讲解环节


	1.AI助教讲解并演示麦克纳姆轮的安装及控制方法。
1)麦轮的结构分析
  麦轮A\B轮区分
辊子

  轮毂

2)麦轮的安装方式
AB轮成对使用
[image: image8.jpg]A hEE PR AL (k%

THE CITY VOCATIONAL COLLEGE OF JIANGSU (ZHANGJIAGANG)





麦轮的控制方式

通过速度的分解与合成找出控制麦轮的前进后退转弯左右平移的控制方法
程序讲解

1秒钟完成5-100功率提速

使用For循环语句完成线性提速和指数提速。
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场地路线图
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	AI助教讲解演示

播放PPT
讲解演示

PPT讲解


	通过观察助教的行走方式找出麦轮控制方法
完成麦轮的安装。
完成编程。

各组确定程序方案

完成麦轮安装 

完成程序的编写，展示并调试程序  
	通过AI助教直观的表现加深麦轮安装、驱动方法

让学生对程序理解更透彻

锻炼动手能力，培养团队精神。



	实践操作环节
	4.实践操作
1）观察AI助教底盘安装麦轮

完成左右平移车轮转向填写

完成程序编写并调试成功。
4）操作展示

	巡回指导
	实践操作
	提高学生专业素养

	新课归纳总结环节
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	归纳总结
	交流反思
	让学生感受到自己知识和技能的提升

	拓展延伸布置预习任务
	预习PID控制的编程方法

预习激光测距仪的编程方法



	教学反思
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