张家港市公开课
	授课教师
	范雪斌
	课程名称
	单片机技术
	授课类型
	新课

	课题名称
	数码管的动态显示

	授课时数
	一课时

	授课班级
	
	授课地点
	
	授课时间
	11月20日

	教材分析
	

	学情分析
	授课班级为高职四年级学生。学习本课之前，C语言的基本语法。基本51单片机的内部结构，以及软件的使用。

	教学目标
	知识与技能目标
	掌握动态数码管程序的编写。

	
	方法与过程目标
	通过演示编写程序的每一个过程，注意过程中的细节，带领同学们熟练掌握数码管的控制。

	
	情感态度与价值观目标
	培养学生的团队合作能力，以实物和实践锻炼来激发学生学习的兴趣，培养良好的职业素养。

	教学重点
	掌握动态数码管的编程方法

	教学难点
	按键与数码管动态扫描的时序分配。


	教学资源

准备
	电脑，单片机教学模块


	教学方法
	教法选择
	讲授法，演示法，实验法，讨论法。


	
	学法指导
	探究学习法，合作学习法。


	板书设计

（或PPT设计）
	


备课笔记
	教学环节
	教学内容
	师生活动
	设计意图

	课前准备
	1. 登陆超星学习平台，研读单片机本节课运用到的模块。
2. 通过视频初步了解视觉暂留的概念。

重庆科技馆 慢先生——视觉暂留现象 - 西瓜视频 (ixigua.com)
	
	培养学生的学习能力

	课中讲授
	1、 数码管的动态显示

动态显示：动态显示就是一种按位轮流点亮各位数码管的显示方式。

动态扫描流程：首先，从段选口送出某位LED的字型码；

其次，从位选口送出数据，选通该位LED；

保持一段延时时间。时间选择确保满足人眼的视觉暂留作用。

然后，选通下一位，重复上述三个步骤，直到所有位扫描完。

优点：能够节省大量的I/O端口；

缺点：动态显示亮度低于静态显示方式。
2、 数码管结构
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FJ3461BH：3461代表尺寸，0. 36英寸；BH代表共阳数码管。
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其内部各笔段都连接再一起，位选端分别连接到4个引脚上。
3、 原理讲解
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数码管从右往左依次显示，通过人眼的视觉暂留，每位数码挂亮5ms，整个周期20ms。

首先P0口输入相应的段码值，通过P2^3给出低电平，其他欧输出高电平，数码管最右边一位点亮。

然后等待5ms，P0口输入第二位相应的段码，通过P2^2给出低电平，其他欧输出高电平，数码管第二位点亮。

依次循环每位数码管之间延时5ms。
	教师讲解数码管内部结构。
学生理解思考。

指导代码构架思路引导学生如何完成程序的构架。
	

	课中实例
	1、 Keil工程的创建。

2、 编程小技巧
软件延时计算器：
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STC-Y1——>STC89和STC90系列

STC-Y3——>STC11和STC12系列以及STC15F104/204系列

STC-Y5——>STC15F系列

STC-Y6——>STC8系列

选择对应的系统时钟，输入想要的延时时间，软件可自行生成相应的代码，帮助我们提高开发的效率。

定时器计算器：
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选择需要使用的定时器，注意中断的优先级和各系列单片机外设资源。（STC89C52只有定时器0和定时器1）
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注意：STC89C52中只能手动装载初值，12Mhz对应最大时间为65ms。
3、 编程
共阳数码管的段码：

0xc0,0xf9,0xa4,0xb0,0x99,0x92,0x82,0xf8,0x80,0x90
  0   1   2   3    4   5    6   7   8    9

任务一：以慢速500ms的速度来编写数码管动态显示代码，显示数字3210。
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任务二、完成显示oPEn的显示。

O的编码是：0xa3。

P的编码是：0x8c。
E的编码是：0x86。
n的编码是：0xab。
4、 数码管动态显示，端口位移操作循环显示。
任务三、通过对整个P2口的位移操作，使用循环函数来实现数码管的动态显示功能。
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	通过完成软件的功能，来实现编程的效率。
	

	课后
	尝试完成倒计时任务。
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